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1. Bevezetés

Az Ambiens (kornyezeti) Intelligencia (AmlI)

egy multidiszciplinaris ~ paradigma,
lényegében egy olyan rendszer amely
beagyazott  intelligens  eszkozokkel a

hattérbol észrevétlentil segiti a felhasznalot.
Az Aml rendszer az emberek jelenlétének ¢€s
tevékenységének megfeleléen reagal,
diszkrét, gyakran lathatatlan moédon [2].

2. Kdrnyezeti intelligenciaval tdmogatott
munkavégzés és életvitel

Az ipari rendszerek fejlodésével
parhuzamosan egyre nagyobb sziikség van a
hatékony ¢€s megbizhaté munkavégzésre az
Ambiens Intelligencidra épiilé munkavégzés
(Ambient Assisted Working - AAW)
kiemelkedéen fontos teriiletei a gyartas-
tamogatd, utvonalkovetd és  azonositd
valamint a munkahely biztonsagat noveld
rendszerek.

Az ambiens rendszerekkel tamogatott
¢letvitel (Ambient Assisted Living — AAL)
egylke a ma egyre jelentdsebbé valo
alkalmazasoknak. A cél az, hogy az
informécios és kommunikécios technoldgidk
(ICT) segitségével biztositsa az 1dosek
hosszabb ideig tartd fliggetlen életvitelét a
megszokott kornyezetiikben [1].

3. Helymeghatarozas Aml rendszerekben

Mind az AAW ugy az AAL teriiletén is a
helymeghatarozdsnak igencsak fontos a

16

szerepe. A helymeghatarozas segitségével
nyomon kovethetjiik kiilonb6zé objektumok
utvonalat, és ezaltal az adott kornyezethez
alkalmazkodva hozhat a rendszer dontéseket,
illetve akar be 1is avatkozhat, példaul,
figyelmezteti a felhasznal6t, hogy egy nem
megengedett Gtvonalat hasznal stb.

Ha a helymeghatarozas kelléen pontos ¢és
képes haromdimenzios elmozdulasokat is
érzékelni, akkor egy ilyen Aml rendszer
példaul  képes riasztani a megfeleld
személyzetet, ha a felhasznalo elesik.

Talan a legismertebb helymeghatarozo
rendszer napjainkban a GPS. A GPS kiiltéri
helymeghataroz6 rendszer, éppen ezért
miuszaki adottsdgai miatt beltéri helyeken
nem hasznélhat6.

Tobb nemzetkézi projekt ¢€s kutatds is
foglakozik a  beltéri  helymeghatarozas
kérdésével. A Microsoft RADAR rendszere
radidhulldmokat hasznal a pozicid
meghatarozasara. Az AT&T altal fejlesztett
Active BAT ultrahang segitségével hatarozza
meg a viseldje pontos helyét hasonldéan a
Cricket helymeghatarozo6 rendszerhez [3].

Az ultrahangos ¢s a radids technologia képezi
tehat a beltéri helymeghatdrozé rendszerek
alapjat.

4. BATSY ultrahangos helymeghatarozé
rendszer

Hasonléan az emlitett megoldasokhoz a
BATSY  helymeghatdrozé  rendszer is



ultrahangot €s radios hullamokat hasznal a
pozicié meghatarozasara.

1. Abra. A mobil egység és bazis allomas

A rendszer fObb alkotdelemei a bazis
allomasok, ¢és a hozzajuk csatlakoztatott
ultrahang vevok ¢és a mobil egységek
amelyeken ultrahang adok kaptak helyet (1asd
1. Abra). Emellett a rendszer részét képezi
még egy kozponti allomas amely 0sszegzi €s
megjeleniti az adatokat valamint tarolja dket
egy adatbazisban.

Mindkét egység fel van szerelve még a
kommunikéciot szolgalo radios ado-vevokkel
is (lasd 2. Abra). Az ultrahang miikodési
frekvencidja 40 kHz, mig a radiok a 433 MHz

ISM savban tizemelnek.
Bazisallomas
et ||

TCP/IP
halozat

2. Abra. A BATSY rendszer felépitése

A megfigyelendd  objektumokat vagy
embereket mobil egységgel kell ellatni. Ezek
az egységek meghatdrozott idében egy rovid
ultrahang csomagot bocsatanak ki magukbdl.
A hangot a zart helyiségben, szobéban,
teremben  elhelyezett ultrahang  vevdk
érzékelik, és a bazisallomasnak jelzik a
hangimpulzus  vételét. Az  ultrahang
csomagok a mobil egység helyétdl fliggden
altalaban kiilonb6z6 iddpontokban érik el a
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vevoket. A koncentrator mindegyik vevo
esetében leméri az ultrahang terjedésének
idejét majd a rendszer egy haromszdgelési
algoritmussal kiszdmitja a mobil egység
haromdimenzids koordinatait. A radios jelek
az idozitésekre szolgalnak.

A terjedési 1d6k pontos mérése €s megfeleld
feldolgozasa lehetdvé teszi akar 10-20 mozgd
objektum egyidejii megfigyelését akar valds
idében is.

5. Osszefoglalas

A 3. fejezetben emlitett rendszerek vagy nem
voltak képesek 3D-s helymeghatarozasra,
vagy pedig ezt lényeges pontatlansaggal
tették. A BATSY rendszer pont ezen a téren
jelent ujitast: A BATSY emberek vagy
mozgo objektumok haromdimenzios
helyének pontos, valos idejii meghatarozédsara
szolgal. Alkalmazasi teriilete emiatt sokrétii
lehet: egyarant hasznalhato Aml
rendszerekkel segitett —munkavégzés és
segitett ¢letvitel terén 1is. A rendszer
miikodhet Onalloan illetve szabvanyos
interfészeinek  kOszonhetéen  kdnnyedén
illeszthetd mas Aml rendszerekhez.
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